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Уравнения движения
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Определение угла отклонения вектора тяги от плоскости орбиты
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Определение угла отклонения вектора тяги от плоскости орбиты
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Определение угла отклонения вектора тяги от плоскости орбиты
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Зависимости параметров орбит от 

затрат характеристической скорости
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Алгоритм построения оптимальной траектории
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1. Определение радиуса апогея переходных орбит

2. Определение эксцентриситетов переходных орбит

Граничные условия перелёта между круговыми орбитами

А0=6471км, i0=62,8

Aк=42241км,   iк=0

rα пер = 98126,3 км

е1 =0,868        е2 =0,465

3. Определение затрат характеристической скорости по этапам

км/с 0,5231)1( 23 e
A

V
к

x

4. Построение графиков зависимостей по формулам (16), (17)



Самарский государственный аэрокосмический университет имени академика С. П. Королева

Секция 5. ПОСТРОЕНИЕ ОПТИМАЛЬНОЙ ТРАЕКТОРИИ ПЕРЕЛЁТА МЕЖДУ КОАКСИАЛЬНЫМИ ОРБИТАМИ, П. В. Фадеенков, Pavelf74@mail.ru 10

Графики зависимостей параметров орбит от 

затрат характеристической скорости
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Графики зависимостей параметров орбит от 
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Графики зависимостей параметров орбит от 

времени перелёта

Рисунок 6
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