                                                                                                                                                                    Идея использования слабого шума для управления подавлением сильного шума в экранируемой подобласти в реальном времени 

В.С. Рябенький 


Рассматривается линейная разностная задача в реальном времени в области, состоящей из двух подобластей, в одной из которых сосредоточены источники, возбуждающие процесс. Отклонение решения от нуля в другой подобласти интерпретируется как нежелательный шум. Построены дополнительные источники, которые в заданное 
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 число раз ослабляют шум. Идея сохранения слабого шума в экранируемой подобласти позволяет построить ослабляющее шум активное управление в реальном времени, используя только ту информацию об управляемом процессе, которая содержится к текущему моменту времени вблизи границы раздела подобластей.
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Рассмотрим разностное уравнение вида 
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Здесь 
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 множество точек 
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 - заданные коэффициенты и правые части,  шаблон 
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Будем считать, что 
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Решения 
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 уравнения (1) определены на множестве 
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где 
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Разобьем множество 
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Определение 1. Функцию 
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задается формулой
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Теорема 1.  Активное 
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 - экранирующее управление существует, единственно и задается следующими формулами  (5)-(7):
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Определение 2. Задачу построения управления  
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Пример 1. Пусть в момент 
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,  а затем по формулам (5)-(7) сосчитано управление  
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Определение 3. Зададим число 
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[image: image99.wmf]
решения задачи (3), (4). 


Пример 2. Построим управление 
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Функции 
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Очевидно, что 
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 в силу (1), (2) состоит из нулей. Функция 
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Допустим, что таблица 
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Опишем алгоритм получения таблицы 
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Первую строчку таблицы 
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 вычисляем в силу явного разностного уравнения (1) по формуле
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Формулы (10) и (11) имеют место в силу равенства (4).

Вторая строчка таблицы   
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Заметим, что 
 описанный в примере алгоритм получения в экранируемой подобласти 
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Теорема 3. Пусть 
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Таким образом алгоритм из примера 2 показывает, что слабый (при малом по модулю 
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Заметим, что условие (8) может оказаться принципиально доступнее информации об 
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Задачами управления звуком занимались многие авторы [1].


Предлагаемая работа об ослаблении или подавлении шума в экранируемой одномерной подобласти в реальном времени примыкает к серии работ [2-8]. В этих работах рассматривается подавление стационарных помех, одночастотного шума и нестационарного шума в условном времени, когда для построения 
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 используется не только информация о задаче, появляющаяся в текущий момент времени в однократно протекающем управляемом процессе, но также предварительно полученная информация о ходе  процесса (1), (2), протекающего без воздействия управления
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