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малых спутников в групповом полете и разработка алгоритмов для перспективных 

систем управления с минимальным расходом рабочего тела», исполнитель, 

рук. Иванов Д. С. 

6. Проект РФФИ № 13-01-00665_a «Исследование движения и разработка алгоритмов 

управления для динамического реконфигурирования формации из микроспутников, 

включая их увод с орбиты», исполнитель, рук. Овчинников М. Ю. 

7. Проект РФФИ № 12-01-33045_мол_а_вед «Перспективные алгоритмы и методы их 

реализации для управления угловым и орбитальным движением малых космических 

аппаратов в одиночном и групповом полетах», исполнитель, рук. Ткачев С. С. 

Гранты РНФ 

8. Грант РНФ № 17-71-20117 «Новые методы управления ориентацией малых 

спутников при ограничениях», исполнитель, рук. Ткачев С.С. 

9. Грант РНФ № 14-11-00621 «Разработка новых динамических моделей и алгоритмов 

управления орбитальным и вращательным движением малых космических аппаратов 

для перспективных миссий к Луне, планетам и малым телам Солнечной системы», 

исполнитель, рук. Овчинников М. Ю. 

 


