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using Tethered Formation Flight, 
Rebecca Foust, University of Illinois at 
Urbana-Champaign, 
Ayush Saxena, Soon-Jo Chung, California 
Institute of Technology, Fred Y. 
Hadaegh, Jet Propulsion Laboratory 

Angles-Only Initial Orbit Determination: 
Comparison of Relative Dynamics and 
Inertial Dynamics Approaches, Brett 
Newman, Andrew J. 
Sinclair, T. Alan Lovell, and Kenneth R. 
Horneman, Air Force Research Laboratory 

Satellite Formation Flight Results 
from Phase 1 of the Magnetospheric 
Multiscale Mission, Trevor Williams, 
Neil Ottenstein, Eric 
Palmer and Dominic Godine, NASA 
Goddard Space Flight Center 

Autonomous Orbit Determination and 
Navigation for Formations of Cubesats 
Beyond LEO, Massimiliano Vasile, 
Francesco 
Torre and Stuart Grey, University of 
Strathclyde, Glasgow, UK 

Analytical Approach to Formation 
Flying with Low-Thrust Relative Spiral 
Trajectories, Matthew Willis and 
Simone 
D’Amico, Stanford 

Designing Spacecraft Formations 
About The Earth Via Dynamical 
Systems Techniques, Nicola Baresi and 
Daniel J. Scheeres, University 
of Colorado Boulder 

Flight Results From The Canx‐4 And 
Canx‐5 Formation Flying Mission, 
Niels Roth, Ben Risi, Robert E. Zee, 
University of Toronto 
Institute for Aerospace Studies 

Station-keeping and formation flying 
based on Nonlinear Output Regulation 
theory, Yuki Akiyama, Mai Bando, 
Shinji Hokamoto, Kyushu University 

Optimal Range Observability Trajectory 
Planning of a Satellite Formation using 
Angles-Only Navigation, Francisco J. 
Franquiz, Bogdan 
Udrea, and Mark Balas, Embry-Riddle 
Aeronautical University 

Decentralized And Distributed Control 
Of Complex Systems, Jules Simo, 
University of Central Lancashire 

США - 37 

Германия - 6 

Великобритания - 3 

Италия - 2 

Россия - 2 

Южная Корея – 2 

Испания - 2 

Канада – 1 

Япония – 1 

Китай – 1 

Греция – 1 

58 докладов 



Сессия Constellation 

• MMS 

• Исследование Марса – сложности с передачей 
данных 

• Автосборка кубсатов и роботы by prof. Schilling 

• Равномерное распределение спутников по 
орбите для ДЗЗ, расчёт манёвров 

• Выбор орбитальных элементов особого вида 
для более удобного/продуктивного расчёта 



Robotics For Efficient Production Of Satellite 
Constellations 

 



Flight Dynamics Operations and Collision 
Avoidance for the Terra Bella Imaging 
Constellation 

 



Сессия Mission 

• IRASSI – расчёт геометрии и динамики вокруг L2 

• AVANTI – навигация по камере и подлёт к 
пассивному телу 

• MMS – динамика  

• Canx-4 и Canx-5 – наноспутники на расстоянии 
до 50м с ошибкой меньше метра 

• PROBA-3 – описание миссии 

• Canyval-X – управление на основе аэродинамики 

• VTXO, TOM и другие 



In-Orbit Experience and Lessons Learned from 
the AVANTI Experiment 

 



Satellite Formation Flight Results from Phase 1 
of the Magnetospheric Multiscale Mission 



 

Satellite Formation Flight Results from Phase 1 
of the Magnetospheric Multiscale Mission 



Сессия Control 

• Расчёт управления для стыковки кубсатов 

• Уборка мусора с помощью кубсатов 

• Навигация кубсатов за пределами LEO 

• Скользящее управление 

• Управление с помощью атмосферы – 
разведение 88 спутников 

• FF в точках либрации 

 



Differential-drag control scheme for large 
constellation of Planet satellites and on-orbit 
results 



Сессия Dynamics 

• Формации в окрестности точек либрации 

• Маневрирование в присутствии мусора 

• Стыковка с использованием тросовых систем 

• Вычисление ограниченных относительных орбит 

 



Deep Space 
Formation Flying 
Configurations in 
Elliptic Restricted 
Three-Body 
Problem 
 



Сессия Touchless Formation 
Flying 
• Использование электростатики: 

• Управление движением  

• Управление ориентацией 

• Докинг 



Guidance, Navigation And Control Advances In 
Electrostatic Attitude Control On Passive Geo 
Objects 



Сессия FF Testbed 

• COSMOS – software/hardware симулятор для >50 
спутников в формации 

• Навигация по источникам света + 3d 
моделирование 

• Корея, ASTERIX facility 

• Италия, Рим, 5-DOF testbed для наноспутников 



 



Сессия FF Sensing 

• Определение движения телескопа с помощью 
лазерного дальномера 

• Отслеживание спутников после отделения по 
визуальной информации 

• Проблемы визуальной наблюдаемости при 
групповом полете 

 



Лаборатория prof. Schaub (CCAR) 



Экскурсия в LASP 








